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ABSTRAK

Safal safu wpapa wnink menjoga ager jalen rave selama masa pelayanan
berfungsi bagi keselompion periakal kendaraan adalak dengun melakukan
perteriksgan kelicinan permakaan jofan (Friction) vang dilaksanaken sccara
periodik,

Posar Lithang Jalun dafom rangke meleksonekanr perteriksaan  pengakuran
kelicinan permukaan fafan dengan mengrunakan alat uhar RUNWAY FRICTION
CONTINUOUS READING ME | (MU METER), vang datant pefaksanaaninya
fevufema pada saaf pengambilan dan pengolfafian doin masih berperen Desor
Suhtor campnr tangan manksic dan hasil data yang diolah sangat diperxgarufii aleh
headiuan fIsik aperaternya.

Mengingar pengambilan data koefisicn friksi? keficiman tersebut perln difakwkan
denzrart B dan cermar, maka campur tanpan manasic koees diminimalken.

etk maksud tersebar Pusot Lithang fafan dolome haf inf Balgi Bahan dan
Perkeravan  Jfolan, berusaha  meninghatban  kemampuar  pengakuran  ala
dimuaksnd dengen jular mengotematisusiken proses pengambilan dan pengolalan
dista alot Mu Mefer.



DAFTAR 51

Halarman

ARSTRAK |
DATTAR ISI i1
l. PENDAHULUAN ]
Il MAKSTD DAN TUJUAN 1
M, CARA KERTIA ALAT 2
V. PELAKSANAAN PROUTOTYPE OTOMATISAST ALAT 4
Peranan 4

2. Pelaksmmaen Pembuatan Croomatisesi Al 4

V.o LI CORA <
= L Coba Statis masing-masing sub sistem 4
»  Li Coba Sistem Secara Keseluruhan 1
VI KFESIMPULAN DAN SARAN !

LAMUPIRAN-LAMPIRAN



Magairgg

[. PENDAHULUAN

Salah samy persyaratan julan eya demgan kcoepatan tinggi adalah masalah
keamanan dan kesclamatan pemakai jatan. Untuk e ditueted persukaan jalan
dengan kekesatan pernukasn jalan yang memadai.

Perygrukuran kekesatan permukaan jalan vang lazim digonakan saat o] dilakokan
dengan menaaanakan wlal Renway Friction Continuons Reading (3u Meter), Als
il masih bekerja dengan bajk, Namun proses pengolaban data masih dilakukan
secard mania! yang hasilnya sangat tergantung pada ketelitian tanpan dan mata
oporator dalar membacae dals yang disajikan dalam bentuk grafik, schingpa hasil
vang diperoleh sangat dipenganbi oleh keadaan fisiloyva.

Analisa data memeriukan waktu yang cubup Jama dar date yang dihasilkan kurang
akurat. Mengingatr pespambilan data koefisien kekesatan perle dilzkokan dengan
coTieal IHAKA Ciunpur lungan manudsa perle dimimimaiksn, Thsamping i
menpiapal pusgang jalzn raya i Indoncsia vang perlu diambi] datanya womk
diamati secara beskala makin bapyak, maka keandalan don alal 3o Meter i
semakin i

M. MAKSUD DAN TTLITAN

Mengolah data dengan kanputer jelas akan lehih cepat dan akural. Uniuk itu 2kan
ditamibalkan seperangkat modifikasi alai berupa pengubah gerak poneatat mekanis
memadi vollave dan fasilitss antar muka (interface) ke komputer dan alas yang
sekarang ad=. Fastlitas i dinamakion "Cooverter Rorway Friction Ver 107

Perbapdingane prosedur pengambilan dun penpolahan data sehelum dan sewelud
meditilos, ditlustrasikan seperti di bawah ot ;
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Adar Sehelum Dimodifilcasi

8 Pengambilan Pengotahan Data siap Selesai
; data tlata dianalisa

Alad Setelah Dimndifilkasi

B Pcoponbilan y Fenwajian data
ar data fatap dianalisa)

Gambar 1 © Proses Schelwin dan Setelub MEad il ks

Drany ilustrasi teesebar di aas dupat dililal bahwa sebelim dimodiGleas; Lamiahah
YAng mengsan wakm paling jums dad kesslonitan langkah yang dilabazkan olek
operator adalab langkah pengolahen data.

Cupnan dani stomatisasi alat dirnaksud adaiah untub. menghasilkan hasil kerju vang
jauh lebily capal serta dapat menghenial s langkah pekerjaan vaity pengolahan
data.

Blengen dilibatkannya kumpanter, maka cenpur fanpan mamesia SUTETAL Niisirnal,
Hal inl Lerdampak pada biaya iperasional vang dapet ditelun, keccpatan, dan
ketelitian data. Gabueyran dari keungeuwlan-keunsenban in akbimya akan bermuara
rada elisicast yang linga).

I CARA KERIA ATAT

I Benok sinyal inekanik dad jaoum yanz bekerju di sias Lectas grafik pada slat
Mu Meier dirubah ke dalam bentgk sivyal-sinval listrik dengan snelalui
LYDT dau peranplue keras Convertar Fumway Friction Yer 1.0 dan hal ini
dilukukan ugar data hasil gerakan jarum doi alat Mu Meter dapar dismbil
udel sistem kompatar,

Digzrum Sistern Keselusulun dap Diagram empksr Keoms dapat diliial
1aula Jarepivan 1
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Sinval-sinval deri sensor LD Agar dapil dismil datanva olel sistem
kamputer I'C harus melalui sub sistem Converier Bunrway Friction Ver 1.0
yang merupakan inlcgrasi mnghaian pengkondisi sinyal yane diperkoal
denyran lostrumen Amplificr. Sebagai sensor noisef petaran dart sinyal
LV dipssang slat peoyuringdfilter (LIF} diteruskan ke saklar molt
flakser,
Sinya! analog dard LVIYL diubah menjadi sinval dicital melaIni kooverter
fegangan amalog ke digital {CB-27} dan ditecuskan ke ranskaian mikro
kontraler unnek diclaly’ divhah ke dalam formad daea serial,
4. Dengan melalni port serial antar muka sinterface) PCMOTA (TIAQ Card 50404
thata dikirimn ke komputer wnwk diolah lebib fanjut. Hasil pererksaan
ekesztan dapat dilibiad pada moaitor dari Nete book PC melalu; rerangkat
lunak yanp merupaken bagian ulema dari sub sisten penyimpan dan analisa
data, Sub sistem ind terdivi dari -
—  [enerimaan data seeial dan Connoctor block;
—  Perckaman data ke dalam Hard Disk: dan

Fombacaan date dari Hard disk.
Dhageain Blok Perangkat Lunak, depar dilihac vada lampiran 1.
Untuk keseluruhan keda alar ini dipesluksn snam stumber Lewangan yans
slabil Karena kepekasn dari komponen-kemponen  elekroniks  techadap
perubshian depanpan catn daya.
4. Keuangzolan stan nilad tambal dar peng-otomatisasiars Alal Eueay Friction
Conrinuows Reading (Mu Meter) sebelurn dan sesudah dikembangkan adalah
srhaaal berikor

L

Lt
k

[ Sebelum Penpembangin _Besudah Pengembangan

—  Pengambilan data friksi dag = '-Dengurn hilan dan pengelahan dats
pengolsban daanyva memerlukan dapat dilakukan sekaligus.
wikiu yang Limaz. - Faktor cammpur tangan marosia

- Fakior mancsia peranmya saneat diciemalkan,

SREL. [erutama pada saat penyolahan | - Dhavea nperasions? dapal ditekans

dara. efisicnsi biaya.

= hiava operasional besar,
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IV.PELAKSANAAN PROTOUYPE OTOMATISAS] ALAT.

I, Peesiapan

o Melekukan persizpan’ porencanaan penzadasn komponcn vang diporinkan
sesnl deppan kebutulun,
= DMMeoyviapkon pembuatan perangkat lunal: dan perangkat keras

I

» Pelalvanaan Pambuatan Odomulisasi Alat

* Penpadasn kompoicr notebook c 140 %
» Pombuatas peranpkal lunak Converter Hunway Friction Yer 1.0 100 %
¢ [Poemnbuatan peranpkat keras Converter Rurvay Friction po 100

Tendin dan
Pengust instoinentas (pengkondin smyval)
- Keonverter teaangan analog ke digiial (CB-27) =33 W
]

L)
[l
-
-

— Kunverler sinval paralzl ke serial PCMOCIA (DAL Caed 3000 =275 %,
LVET (Laniear Vasialbel Dhverensial Transvermer) T.A %
= Penpaduan Perlengiapan-perlensKapan lalmya S A
rerdiri darr :

baferal (accm)
- pensctabil wezanpan
— petedam aelarern
ilan msesoris taluya

Pencapaian pelaksanzan pekerjaan pembuatas atematissst alat - 100 %5

VoOLJICORA
Lo L Cola Statis Mazine-Masing Sul Sistem

e coba ini Jdilazsanakan  adzlah unmk  mengetahui dan memeriksa
bt lsnpsinya masing-mazing sab sistem yane dibaat, terdirl dari ;

»  Sub sisiom pornskal keras;

*  Subsistem peranekst Innak; dan

= Sub siEieny cate dava,
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Ljr corhz (ot dilaksanakan dengan cara staeis yam sehagal pongeanti bontik-hentuek
sival mekanik darl jamam yang bekeria di atas kertas arafik pada alac b Mo
diganti dengan bentuk-bentuk sinyal DC {direct corenl) yang dirubah ke dalan
bentuk,  sigyal-sinval lismk melalul LVET  (Limcar Wariable [Mverznsial
Transtommer) yang selanjuinys diteruskun melalee sub sistem perangsat Kerns
Converter Runway Friction Ver, 10 vetok diambil datanss oleh sistem kompter
P

Tampilan hasil pemeriksaan kelicinan, ditampilkan pada moenitor Note boak PC
ielaher sub sistemn perangkal lunak schagat sub sistom penyimpan dan penpalah
data darl hasil penpukuran di lapangan.

U coba stz inl metunjubkan selureh sub sislem yany dibual bekerju sesow
rattcan: dan denpgan hasil baik,

LIji Coba Sistemn Secara Kescluruhan

1 i Rauda progukur nilal
keticinan {0

2, Temd Cell

Ciambuer 2. Slenia Mekanisme Penpukuran/pemeriksann kelicinan () meter)

U1 coba sistem secara kescluruhan, berjalan sebagai beribor

*  Pada swal peppokuras Kelicinan, akibal disd gemban coeda ban pengekor
kelivipan 1), cadran silicone pada Toad Cell {3} akan menekan  das
manpenthany, mengoerakkan jaoan pada kemas peafik yanz mengozmbarkan
arulil kedizinan keodaan permukaan alin di lapangan.
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« [ergerakan jarur pada kertas prafik ditransfer melahy LV (Linicar Variable
Diverencial Teanstoomes) dan diteruskan ke dalaim sub sistem peraosskatl keras
CEF vee. 1.0 (Converer Runway Friction) selapiumya data diterima alch
sistemn komputer PC dan ditarnpilkan pada jeonitor Note book PO melalui sab
sistemn parangkal Junak (soft ware) herapa grafk dua dimensi bersumbu X dan
sumbu Y,
sumnhn ¥ meiupakan lunpsi darni jarak permukasn perkerasan jalan sang diokur!
diperikes, sedangkan sumbu Y merupakan fongsi dard harga kelicinzn () amu
harea nilai mu Meter.

*  Ronfipurasy sistem inpagostpat dan peoavmpulan petpelahas data, dapar
dilthal pada gasbar 3

Gambar @ 3 Konfiourasi  sistemn imput/output  dan  pensumpulan
pengodahan data

i



e [ambar 4 menugiskkan tampilan datz penguiian Opikal setelah modiBkasi.
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Coombar 4 - Tampilan doo Hasil Uji Cada
VEKESIMPULAN DAN SARAN

1. Blesimpulan
Crnomatisass Adan telah selosar 100% dan sesi rencana dgogon hasil baik.

2. Raran :
Lhiak menesvaluass kmcga ala dalaon aneka pavgane, disarankao untnk
clakukan pemerikssan pengukie keleman bersuva-sun dengtim kegialan
Fenclitian Pengaruh Telotur Peomukann Falan Terhadap Koctisien Gesel
T H R H TR TN R S Ry
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BLOK THAGRAM
* DIAGRAM SISTEM KESELURTUHAN

v THAGRAM CONVENTER RUNWAY FRICTION VER. L0
DIACRAM BILOK PERANCKAT LUNAK
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